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Caractéristiques générales MRD, MRDE, MRV, MRVE
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MODELE Moteur a pistons axiaux a deux cylindrées « MRD — MRDE » et a cylindrée
variable « MRV — MRVE »

TYPE MRD; MRDE; MRV; MRVE

MONTAGE Montage frontal par bride

RACCORDEMENT Bride d’accouplement (voir la page 42)

POSITION DE MONTAGE Quelconque (vous reporter aux consignes relatives au montage page 46)

DUREE DE VIE DES Voir page 28

ROULEMENTS

SENS DE ROTATION Horaire, anti-horaire - réversible

FLUIDE HYDRAULIQUE Huiles minérales HLP selon DIN 51 524 partie 2 ; type de fluides HFB, HFC et huile

biodegradable sur demande. Lors d'utilisation d’ester d’acide phosphorique (HFD),
des joints FPM sont requis.

PLAGE DE TEMPERATURE DES De -30°a+80°C

FLUIDES

PLAGE DE VISCOSITE 1) De 18 a 1000 mm2/s: Plage de service recommandée 30 & 50 (voir choix du fluide
a la page 8)

PROPRETE DU FLUIDE Degré de pollution maximale autorisé du fluide hydraulique selon NAS 1638 Classe 9.

Nous recommandons par conséquent un filtre ayant un seuil de rétention minimal de
310 > 75. Pour une durée de vie optimale, nous recommandons une pureté d’huile
de classe 8 a NAS 1638. Ceci est obtenu au moyen d’un filtre présentant un seuil de
rétention minimal de 35 >100.

1) Pour différentes valves de viscosité, priere de contacter PARKER HANNIFIN -
CALZONI DIVISION.
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Principe de fonctionnement MRD, MRDE, MRV, MRVE
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MRD-MRDE DOUBLE CYLINDREE

DESCRIPTION DE FONCTIONNEMENT Les performances exceptionnelles de ce moteur sont le résultat d’'une conception
originale brevetée. Le principe repose sur la transmission de I'effort sur les arbres
d’entrainement (2 et 6) au moyen d’une colonne d’huile pressurisée (a) au lieu du
mode de liaison plus classique composé de tiges, pistons, segments et poussoirs.
La colonne d’huile est retenue dans un vérin télescopique (1) au moyen d’une
liaison mécanique et des joints a lévres a chaque extrémité, assurant I'étanchéité
contre les surfaces sphériques (3) des couvercles (4) et la surface sphérique
de l'arbre rotatif (2). Ces levres conservent leur section transversale circulaire
lorsque elles sont soumises a la pression, assurant ainsi une parfaite étanchéité.
Une sélection minutieuse des matériaux, combinée a une conception optimisée,
a permis de minimiser la friction et les fuites. Autre avantage de 'absence de
tiges de commande : le déplacement du vérin dans les deux sens est uniquement
linéaire, éliminant ainsi toute composante transversale risquant d’altérer la
poussée. Résultat : aucune usure ovalisée des pieces mobiles et aucunes forces
transversales sur les joints du vérin.

Les deux cylindrées sont obtenues au moyen d’un disque d’excentrique qui décrit
un mouvement de rotation excentrique dans le sens radial. Le mouvement radial est
commandé par des vérins hydrauliques (5) logés dans 'arbre d’entrainement (6).
Lalimentation des cylindres est assurée par une admission rotative (7). La cylindrée
peut varier méme lorsque l'unité tourne a pleine charge.

SYSTEME DE CALAGE Le systeme de distribution est constitué d’'une valve rotative (8) actionnée par son
arbre d’entrainement (9), lequel est relié a I'arbre rotatif a excentrique. La valve
rotative tourne entre la plaque qui supporte I'admission rotative (7) et 'anneau
de réaction (10) lesquels sont fixés sur le boitier de la valve rotative. Ce systeme
de distribution est également breveté. Il est équilibré en pression et assure un
rattrapage de jeu efficace en cas de dilatation thermique.

RENDEMENT Les avantages de ce type de systeme de distribution, combiné a un systéme
de d'entrainement révolutionnaire, permettent de disposer d’'un moteur dont les
rendements mécanique et volumétrique sont extrémement élevés. Le couple de
sortie garantit une grande souplesse méme a vitesse basse et a haute pression, et
le moteur offre des performances de démarrage élevées sous charge.
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Principe de fonctionnement MRD, MRDE, MRV, MRVE
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MRV-MRVE CYLINDREE VARIABLE

DESCRIPTION DE FONCTIONNEMENT Les performances exceptionnelles de ce moteur sont le résultat d’'une conception
originale breveté. Le principe repose sur la transmission de I'effort sur les arbres
d’entrainement (2 et 6) au moyen d’une colonne d’huile pressurisée (a) au lieu du
mode de liaison plus classique composé de tiges, pistons, segments et poussoirs.
La colonne d’huile est retenue dans un vérin télescopique (1) au moyen d’une
liaison mécanique et des joints a levres a chaque extrémité, assurant I'étanchéité
contre les surfaces sphériques (3) des couvercles (4) et la surface sphérique de
I'arbre rotatif (2). Ces levres conservent leur section transversale circulaire lorsque
elles sont soumises a la pression, assurant ainsi une parfaite étanchéité. Une
sélection minutieuse des matériaux, combinée a une conception optimisée, a
permis de minimiser la friction et les fuites. Autre avantage de I'absence de tiges de
commande : le déplacement du vérin dans les deux sens est uniquement linéaire,
éliminant ainsi tout composant transversal risquant d’altérer la poussée. Résultat :
aucune usure ovalisée des pieces mobiles et aucunes forces transversales sur les
joints du vérin.

La variation de cylindrée est obtenue au moyen d’un disque d’excentrique qui
décrit un mouvement de rotation excentrique dans le sens radial. Le mouvement
radial est commandé par des vérins hydrauliques (5) et une valve (11) logés dans
larbre d’entrainement (6). Cette valve autorise un mouvement pas a pas du vérin a
lintérieur de I'arbre primaire, de maniére qu’il soit possible de modifier la cylindrée.
Lalimentation des cylindres est assurée par une admission rotative (7). La cylindrée
peut varier méme lorsque 'unité tourne a pleine charge.

SYSTEME DE DISTRIBUTION Le systeme de distribution est constitué d’une valve rotative (8) actionnée par son
arbre d’entrainement (9), lequel est relié a I'arbre rotatif a excentrique. La valve
rotative tourne entre la plaque qui supporte 'admission rotative (7) et 'anneau
de réaction (10) lesquels sont fixés sur le boitier de la valve rotative. Ce systéme
de distribution est également breveté. Il est équilibré en pression et assure un
rattrapage de jeu efficace en cas de dilatation thermique.

RENDEMENT Les avantages de ce type de systeme de distribution, combiné a un systéme
de d'entrainement révolutionnaire, permettent de disposer d’'un moteur dont les
rendements mécanique et volumétrique sont extrémement élevés. Le couple de
sortie garantit une grande souplesse méme a vitesse basse et a haute pression, et
le moteur offre des performances de démarrage élevées sous charge.
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Principe de fonctionnement

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

MRV 450 CYLINDREE VARIABLE
DESCRIPTION DE FONCTIONNEMENT

6 A 3 2

=

75 8 9

Lextréme polyvalence de ce moteur est le fruit de deux solutions techniques simples mais
ingénieuses, combinées dans une seule et méme unité. La rotation de I'arbre est assurée
par le méme mécanisme breveté que sur le moteur MR mais, en plus, le MRV comporte des
groupes de vérin qui permettent de faire varier la cylindrée, ceci méme lorsque l'unité tourne
a pleine charge. Le principe du mécanisme de rotation consiste a transmettre I'effort du
stator au disque excentrique de I'arbre au moyen d’une colonne d’huile pressurisée (A).

Cette colonne d’huile est retenue dans un vérin télescopique au moyen d’une liaison
mécanique et des joints a levres a chaque extrémité, assurant I'étanchéité contre les
surfaces sphériques du stator et du rotor. Ces levres conservent leur section transversale
circulaire lorsque elles sont soumises a la pression, assurant ainsi une parfaite étanchéité.
Une sélection minutieuse des matériaux, combinée a une conception optimisée, a permis
de minimiser la friction et les fuites. Autre avantage de I'absence de tiges de commande :
le déplacement du vérin dans les deux sens est uniquement linéaire, éliminant ainsi toute
composante transversale risquant d’altérer la poussée.

Résultat : aucune usure ovalisée des pieéces mobiles et aucune force transversale sur les
joints du vérin. Une des conséquences de ce nouveau dessin est la sensible réduction du
poids et de 'encombrement, comparé avec d’autres moteurs de capacité identique.

Sur le moteur MRV, le disque d’excentrique de I'arbre peut se déplacer librement dans le
sens radial. Le mouvement radial est commandé par deux vérins hydrauliques latéraux qui
sont partie intégrante de I'arbre d’entrainement La course des vérins télescopiques varie
avec la rotation de I'excentrique, contribuant ainsi a faire varier la cylindrée.

La variation est progressive entre la position excentrée maximale (cylindrée maxi) et

la position concentrique. Il est possible de placer des bagues entretoises sur les vérins
latéraux, afin de limiter les valeurs maxi et mini de la cylindrée et de personnaliser le moteur
en fonction des exigences d’une application donnée. Les avantages de la cylindrée variable
peuvent étre complétés par des valves de régulation afin de disposer de différents systémes
de commande : fonctionnement & pression constante, fonctionnement a puissance constante
fonctionnement deux vitesses. Lutilisation de régulateurs de cylindrée élargit davantage les
possibilités le controle, notamment la commande de vitesse haut rendement, les systemes
de conduite circulaire haut rendement, le controle du couple haut rendement, etc.

A rinstar de la série MR, ce moteur est doté d’un distributeur breveté équilibré en pression
et d'un systéme de rattrapage de jeu efficace en cas de dilatation thermique. Les avantages
de ce type de valve combinés a une conception de vérin révolutionnaire offrent un moteur
caractérisé par un rendement mécanique et volumétrique inégalé. Le couple de sortie offre
une grande souplesse méme a vitesse basse, et le moteur génere des performances de
démarrage élevées sous charge.
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Caractéristiques techniques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

Couple Couple Co‘_’ple Pression maximale Tﬁg:s(:ae ';:’;i‘ie‘:‘gf:
Cylindrée |9 nertie des| spécifi- dlg::é/r : | | Poi-
Taille y pidces que c ! . entrée balayage balayage ds
. L. ouple de . .
Mot(—_:ur en rotation |théorique théorique cont.| Int. pointe A+B *| Drain | sans | avec | sans |avec
version
\ J % p p p p p n n P P m
cm3 kg cma2 Nm/bar bar | bar | bar | bar bar | tr/min | tr/min | kKW | kW | kg
Min. | 152,1 58,50 2,42 - 1-1000 | 1-1000| 20 | 35
| 300 56
" Max.| 304,1 65,50 4,80 ) 1-750 | 1-750 | 35 | 53
Min.| 2258 | 208,40 3,60 - 1-850 | 1-850 | 29 | 45
D| 450 83
Max.| 451,6 | 229,80 7,20 90 1-600 | 1-600 | 46 | 75
M Min.| 1335 | 185,50 2,11 - 1-1000 | 1-1000| 22 | 35
R| 450 110
v Max.| 451,6 | 229,80 7,20 9 1-600 | 1-600 | 46 | 75
Min.| 237,6 | 309,67 3.80 - 1750 | 1-750 | 26 | 45
700 103
Max.| 706,9 | 358,40 11,30 90 5 [1-500 | 1-500 | 65 | 97
(15 bar
Min.| 381,3 | 392,67 6,10 - 250 | 300 | 420 | 400 | avee |0560005600| 34 | 54
1100 2 147
M Max.|1125,8| 451,50 17,90 90 joint |0,5-330(0,5-330| 77 | 119
darb
R Min.| 6032 | 752,89 9,6 ; = )re 0,5-450(0,5-450| 46 | 69
1800 209
D Max.|1809,6| 854,10 28,80 90 0,5-250(0,5-250| 103 | 157
M Min.| 930,7 |  2622,99 14,8 - 0,5-120(0,5-320| 52 | 80
2800 337
R Max.|2792,0]  2975,70 44,50 90 0,5-120(0,5-215| 127 | 194
v Min.[1497,8| 442044 23,9 - 0,5-100|0,5-280| 55 | 85
4500 520
Max.|4502,7|  5015,10 71,70 91 0,5-80 [0,5-170| 140 | 210
Min.[2322,4| 1014953 36,98 - 0,5-100(0,5-210| 82 | 125
7000 812
Max.|6967,2| 11376,60 110,94 91 0,5-80 [0,5-130| 170 | 250
" Min. | 166,2 58,50 2,65 - 1-1000|1-1000| 21 | 32
330 56
R Max.| 332,4 65,50 5,30 90 1-750 | 1-750 | 32 | 49
D Min.| 248,9 | 208,40 3,96 - 1-800 | 1-800 | 26 | 38
g | 500 83
Max.| 497,9 | 229,80 7,93 90 1-600 | 1-600 | 46 | 70
Min.| 270,2 | 309,67 4,27 - 1-750 | 1-750 | 26 | 40
800 103
Max.| 804,2 | 358,40 12,81 90 1-450 | 1-450 | 65 | 93
Min.| 463,9 | 392,67 9,85 - 5 l0,5-550|0,5-550| 38 | 55
M | 1400 (15 bar 147
n Max.|1369,5| 451,50 21,80 92 avec |0,5-2800,5-280 77 | 102
210 | 250 | 350 | 400
D Min.| 697,0 | 752,89 16,65 - joint |0,5-420(0,5-420| 46 | 72
2100 : 226
E Max.|2091,2| 854,10 33,30 91 d,iqb)re 0,5-250|0,5-250| 100 | 148
" Min.[1034,6|  2622,99 24,71 - 0,5-120/0,5-300| 55 | 85
3100 341
R Max.|3103,7|  2975,70 49,40 91 0,5-1200,5-215| 125 | 190
‘é Min.|1800,4|  4420,44 43,00 - 0,5-100/0,5-250| 65 | 100
5400 524
Max.|5401,2|  5015,10 86,01 92 0,5-80 |0,5-160| 140 | 210
Min.|2742,1|  10149,53 43,63 - 0,5-100/0,5-200| 80 | 134
8200 822
Max.|8226,4| 11376,60 130,90 91 0,5-90 |0,5-120| 170 | 250

(*) VEUILLEZ CONSULTER PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISIONI?
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Choix du fluide hydraulique

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

EXEMPLE :A une température ambiante
donnée, la température de service dans

le cycle est de 50 °C. Dans la plage de
viscosité optimale (v,; section tramée), cela
correspond aux classes de viscosité VG 46
ou VG 68; choisir VG 68.

IMPORTANT : La température du fluide
hydraulique, influencée par la pression et

la vitesse, est généralement supérieure a

la température du cycle, respectivement a

la température du réservoir. Néanmoins, la
température ne doit pas dépasser la limite de
80 °C a aucun point sur l'installation.

Si les conditions optimales ne peuvent pas
étre respectées, a cause de parametres de
service extrémes ou d’une température am-
biante élevée, nous vous recommandons de
procéder a un balayage du carter de maniére
a travailler en dehors de la plage limite de
viscosité.

S’il s’avérait absolument nécessaire d'utiliser
une viscosité en dehors des limites recom-
mandées, nous vous prions de d’abord
consulter PARKER HANNIFIN - CALZONI
DIVISION pour obtenir confirmation.

REMARQUES GENERALES

PLAGE DE VISCOSITE DE SERVICE

LIMITES DE PLAGE DE VISCOSITE

CHOIX DU TYPE DE FLUIDE
HYDRAULIQUEEN FONCTION
DE LATEMPERATURE DE SERVICE

FILTRATION

PRESSION DE DRAINAGE DU CARTER

JOINTS « FPM »

1000 ~ 1000
S
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| Température t en °C |
‘ Plage de température du fluide hydraulique |

Des informations plus détaillées concernant le choix du fluide hydraulique peuvent étre obtenues
aupres de PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION. Certaines limites stipulées dans la
documentation technique doivent étre prises en considération lors de fonctionnement avec des
fluides HF ou des fluides biodégradables ; veuillez consulter la fiche d’information TCS 85, ou
contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION.
La viscosité, la qualité et la pureté des fluides de commande sont des facteurs décisifs en termes
de fiabilité, de performances et de durée de vie d’'un composant hydraulique. Les performances
et la durée de vie optimales sont obtenues en respectant la plage de viscosité recommandée.
Pour toute application en dehors de cette plage, nous vous recommandons de nous contacter

Viec. = Viscosité de service recommandée 30...50 mm2/s
Cette viscosité se référe a la température du fluide pénétrant dans le moteur, et en méme temps
a la température a l'intérieur du carter du moteur (température du carter). Nous recommandons
de choisir la viscosité du fluide basée sur la plage de service maximale, de maniére a se
maintenir au sein de la plage de viscosité recommandée. Pour atteindre la valeur de puissance
maximale continue, la viscosité de service doit se situer dans la plage de viscosité recommandée
de 30 4 50 cSt.
LES VALEURS SUIVANTES SONT APPLICABLES AUX CONDITIONS LIMITES :

Vmin.@bs.= 10 mm2/s en cas d’urgence, momentanément

Vimin. = 18 mm2/s avec des données de performance réduites.

Vinax. = 1000 mm2/s momentanément lors de démarrage a froid
La température de service du moteur se définit comme la température la plus élevée
celle du fluide entrant et celle du fluide a l'intérieur du carter du moteur température du
carter). Nous recommandons de choisir la viscosité du fluide basée sur la plage de service
maximale, de maniére a se maintenir au sein de la plage de viscosité recommandée (voir le
diagramme). Nous vous recommandons de choisir la classe de viscosité supérieure dans
chaque cas.
La durée de vie du moteur est également fonction du degré de filtration du fluide. La filtration doit
au minimum correspond a I'un des degrés de pureté suivants.

classe 9 selon NAS 1638

classe 6 selon SAE, ASTM, AIA

classe 18/15 selon ISO/DIS 4406
Une durée de vie prolongée est obtenue en optant pour une classe de pureté 8 selon NAS 1638
; pour ce faire, utiliser un filtre de B5=100. Si les classes de pureté susmentionnées ne peuvent
étre obtenues, veuillez nous consulter.
Plus la vitesse et la pression de drainage du carter sont basses, et plus la longévité de
I'étanchéité d’arbre est élevée. La valeur limite pour la pression dans le carter admissible est

Prmax = 5 bar
Si la pression de drainage du carter est supérieure a 5 bar, il est possible de monter un joint
d’arbre spécial 15 bar (voir page 47, Joints, Code « F1 »).
Dans des conditions de fonctionnement impliquant une température d’huile ou une température
ambiante élevée, nous recommandons 'emploi de joints « FPM » (voir page 47, Joints,
Code « V1 »). Ces joints « FPM » devront étre utilisées avec des fluides HFD ou lorsque cela est
expressément demandé.
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Balayage du carter

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

PenB

Dﬂ T ; Temp. ty

[

r‘m 1 1) Valve de balayage « VFC ».
I
— — _ _|

1) VEUILLEZ NOUS CONSULTER.

|
CIRCUIT DE BALAYAGE CIRCUIT DE BALAYAGE
(ROTATION MONO-DIRECTIONNELLE) (ROTATION BI-DIRECTIONNELLE)
BALAYAGE Le carter du moteur doit étre balayé quand les performances de service en continu

REMARQUE 1:

REMARQUE 2 :

DEBIT

du moteur se trouvent au sein de la plage « Zone de service continu avec balayage »
(voir les courbes caractéristiques des pages 11 a 27), ceci afin d’assurer la viscosité
de service minimale recommandée de 30 mm2/s dans le carter moteur (voir page 8

- Choix du fluide hydraulique). Le balayage du carter du moteur peut s’avérer néces-
saire quand les performances de service se trouvent en dehors de la plage « Zone de
service continu avec balayage », mais le systeme n’est pas en mesure d’assurer la
viscosité de service requise par le moteur, telle que spécifiée a la page 8.

La température d’huile dans le carter du moteur s’obtient en ajoutant 3 °C a la
température de surface du moteur (%5 , voir les figures).

Avec le joint d’arbre standard, la pression de drainage du carter maximum est de
5 bar. Pour le choix de I'étrangleur, veuillez nous consulter.

MOTEUR VERSION DE MOTEUR BALAYAGE
DEBIT

MRD - MRDE 300, 330 Q=6 l/min
MRD - MRDE .
MRV 450, 500 Q=8 l/min
MRD - MRDE .

MRV - MRVE 700, 800, 1100, 1400 Q = 10 Vmin
MRD - MRDE .

MRV - MRVE 1800, 2100 Q = 15 /min
MRD - MRDE .

MRV . MRve | 2800, 3100, 4500, 5400, 7000, 8200 Q = 20 /min

8-2-9 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group



Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
PROCEDURE DE PILOTAGE MRD, MRDE, MRV, MRVE

PILOTAGE INTERNE Pour modifier la cylindrée du moteur, voir la courbe caractéristique pour la
pression minimale requise.

PILOTAGE INTERNE PILOTAGE INTERNE
Valve deux cylindrées alimentée Valve régulatrice de cylindrée commandée
par la pression du moteur par solénoide, alimentée par la pression du moteur

PILOTAGE EXTERNE La pression de pilotage externe requise est de 160 bar.

PILOTAGE EXTERNE PILOTAGE EXTERNE

Valve deux cylindrées alimentée Valve régulatrice de cylindrée commandée

par la pression du moteur par solénoide, alimentée par la pression du moteur

BRIy o

_%
\
| ,
E__\____________ ,
¢
e

Q
|
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t=45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu
MRD 300
réglé a
304 cm3

1400

1200

1000

800

600

Couple [Nm]

400

200

MRD 300
réglé a
152 cm3

700

600

500

400

Couple [Nm]

300

200

100

5 Pression d’entrée

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

Nt Rendement total

nv Rendement volumétrique

o = = o\ &, ) % s &
%%%2%%%@@ % 1
%\ 2 § 7"|300 bar
0;\%3\m 2
= 250 bar
N
i
===t o
jy I aN
O a5
PN = 4
150 b
NS
& o A
SRS AN A
S o) 4 <
‘ oSl oo arll s \wéﬂz;\ﬂ = 5
= n = 5
EE===— — 1
[ ] = |
/./->ﬂ’~ :><:://’/EiiE;:;;;?50 bar -«—;Ezfiijiiiihﬂ‘\iv¥
=1 1 N ]
=20 I/min}{40 /min|-60 I/min] [80 Imin] [100 I/min| [120 I/min|[140 I/min][160 I/min|[180 I/min| 200 I/min| {220 I/min|
100 200 300 400 500 600 700 750
Vitesse [tr/min]
o 3 o \o 2 2 2 \&
—\\3 \‘2 2% % B ‘@%ﬂ — 1
(300 barkaly |
2
%‘9" 4250 bar
N |
i | 3
iu?s@“ — 1200 ba'r:
= = 4
otls i H 150 bar
N
/0198(70
AL ( 1100 bar f—t o 5
t=89% YA o P i R BN =
/7L=097% ) ) S —
\\\h/— [— ——
[15vmin] [ 85Umin|— ] 60Umin|—| 80Wmin| | 100 ymin|T—{ 120 Umin] — | 145 Vmin|
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

100

20

80

70

60

50

40

30

Pression de pilotage min. [bar]

20

50 100 150 200

250

300

350 400

Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

450 500

Vitesse [tr/min]
Pression minimale requise Ap en marche a vide
(arbre non chargé)

N w
o o

Pression a vide [bar]
]

40

30

20

Pression de gavage [bar]

S
o
&/
Ky
N
S/ \ \0“\3\“\ A
\6'7»/
//
=
200 400 600 800 1000
Vitesse [tr/min]
Pression de gavage minimale requise
(moteur fonctionnant comme pompe)
‘ T
&S
&/
:\/ i
o NP
\0
/1 \"ofl‘\ —
V |1
Pl
200 400 600 800 1000

Vitesse [tr/min]
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C C; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
MRDE 330 1400 S % i R %, 1
P a 2
réglé a =z g & % 2 % ‘
332cm3 1200 WM» e oy
= 2
1000 SR A\ Sl 210 bar
NS \\\\/;\a
§ 800
L0} ~—02% =150 bar ——3
2 N NN VA
]
g 600 — X —~_
R O 4
— oF 7100 bargZ_ ™~ H
400 = — S
| | W o \\\
— — '\\\\70,>< — | \\ 5
;\)\,\‘70’\ "'S\\ L
200 —/\\\ 1 — — f 50 bar — | =1 —
I [ —
30 I/min 60 I/min hOO |/min| h30 I/min 160 I/min 190 I/min EZO I/min|
100 200 300 400 500 600 700
Vitesse [tr/min]
MRDE 330 700 T EE e RE e %
réglé a =2 =z % Bz & I I S B 1
166 cm3 600
@ = — {250 bar 2
500 4 g
— 9s
c / P
Z 400 i
(0]
°a 5
3 300
8 M HE [Swa] %
200
— S —— ]
1
7 ] [ e I e
100 jn’U? 9’% 7 |
20 /min [50umin] [ 70Umin| [ 90 Vmin] [ 120¥min| [ 140 Vmin] ‘Tﬁollmin‘
[ [ [ I [ \

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Vitesse [tr/min]

Pression minimale requise Ap en marche a vide
(arbre non chargé)

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

110 / o 40
‘© QD
100 5 30 &/
/ g % 0
90 E 20 o o “\3\\( =
— [0} // \66?'
g / )
2 /| @ 2 —
g 70 / g [ =]
E y o> 200 400 600 800 1000
> 60 / Vitesse [tr/min]
° Pression de gavage minimale requise
5z 90 = (moteur fonctionnant comme pompe)
o) S 40 T
T 40 = D
c ) X /
j=2)
9 30 / 2 30 @‘/
¢ g &/ oA
x o 5 2
T g — e 20 > 60"
5 /
10 .é 10 ——
o =
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 & 200 400 600 800 1000
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

8-2-12 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C C; p gonic = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
= ™ "2 () () pA Sk GS\ )d‘
MRD 450 2200 7\‘;2 28 B R % % % e
regle a 2000 300 bar
452 cm3
1800 = 2
250 bar
1600 // / N
&
£ 140011 > : — 3
= — 03,\@\@ (%\ﬁ 200bar
=1200 S =
) N4
=Y / S : 4
3 1000 150 bar =4
© s / / il S rmad & e
0 R e s Ay HH
) ST« e N\e
GOO_L /M/ { I / 100 bar . Q\@B\@“ﬂg\a 5
f L N e /& —]
400 e — — =
e T | E— =1 50 bar I —— |
200 =—F—+—
[10 Ymin[{30 Vmin[ | |60 /min] ~ [90 /min] ~ [120 I/min] | [150 /min] [180 I/min] [210 I/min] |[240 I/min]
1 1 1 1 1 1 11 1 1
100 200 300 400 500 600
Vitesse [tr/min]
1100 & = = S S 2 \P &
2\ \e \B > © %
MRD 450 oo ERERE B%% % % 1
;:gle aS 300 bar
900 2
170 PSRN
__ 700 < i 3
I \/ 200 bar
il N
2 500 A4 . 4
o 150 bar
© 400 J TN N \
WS M —
300 e {100 barf: = 5
0| ‘ u
200 o= [ ’/%A;%g%ll\/qw; —— S
AN\ I E—— ] | a—
100 ]
[ 20 ymin]| [ 50 min | [ 80 ymin]| [ 110Umin] | 130 Vmin [ 160 Vmin] [ 180 ymin|
| I 1 I | I I 11 | |
100 200 300 400 500 600 700 800 850

Vitesse [tr/min]
Pression minimale requise Ap en marche a vide
(arbre non chargé)

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

30 25
D
=20 X
28 s %@@
15 0
/| o N ak) ]
° \) )
% L 2 &’ 58
/] w10 z
3 2 S s —
£ 7 3 - —
C
£ 2 o
£ / ol 100 200 300 400 500 600 700 800
S 20 Vitesse [tr/min]
.g == Pression de gavage minimale requise
5 =20 (moteur fonctionnant comme pompe)
18 @
[0 Ke)
: i g o
o 16 o)
2 520 °’/\0 Y
o 8 S i) A
< ™
o 14 o' > 8T
S10 pie
12 S 5 T
8 =
o

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 100 200 300 400 500 600 700 800
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR

Courbes caractéristiques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu

MRV 450
réglé a
452 cm3

MRV 450
réglé a
134 cm3

5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
- lg s G, ) Z Ok 56\ )‘5\
2200 —\g AR m—
2000 300 bar
1800% IR 2
4250 bar
1600 / /// Il N
&8
T 1400 {1 > — 3
= /ﬁ 03\‘\@ %\a
2 1200 S
= { DN 4
3 1000 {150 bar
© / / g"%ﬂo s Nod\
R N . O i
g 17z N b |
600 t 100 bar]| — Lt 5
X ( - %fﬂv’/ |l —
400 |\ ] — ==
— ————§——— =L Ts0bar FF—— | 1
200 =] T
[10 /min[{30 Vmin[{ |60 I/min] ~ [90 I/min] ~ [120 Vmin] | [150 /min] [180 I/min] [210 I/min] |[240 I/min]|
1 1 1 1 1 1 11 1 1
100 200 300 400 500 600
Vitesse [tr/min]
2, 2 (2
\ié % \g {,é %, %‘/L @L@/ %% ////1
600 300 bar
@% % S I
£ 400 T 200 barf—
A Rne% =. 3
S a00 5 N7 Z PR
3 5 |7 \ ~—= 1150 bar| % B0 4
Fis N AN
o};\c )><t T \7\ & \4\0\ 1
200 7Sy \ 100 bar > T
[ Etadiad| = 3 NG
Y \ ] Pt <~ 5
100 b
[9umin_}{ 20 Vmin] [ 40 I/min] 58 I/min 78 limin j 95 I/min [<<|—[ 115 /min
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

30

28

26

24

N

22

20

18

16

Pression de pilotage min. [bar]

14

12

50 100 150

200

250 300
Vitesse [tr/min]

350 400

450

500

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

Vitesse [tr/min]
Pression minimale requise Ap en marche a vide

25

(arbre non chargé)

. N
‘020 S
< S
3] O
©15 o G ),
€ N 5
510 > e
c = ///
e
@ o =
<]
as 200 400 600 800 1000
Vitesse [tr/min]
Pression de gavage minimale requise
—_ (moteur fonctionnant comme pompe)
<30 ‘
Ke)
25 S
(0] ki
2 &/
z20 o )
[ W& P
&) o _—~
o' ¥ 12325
10
5 5 / —
(3
=
g =1
o 200 400 600 800 1000

Vitesse [tr/min]
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t=45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée nt Rendement total nv Rendement volumétrique
S
MRP‘E 500 2000 5 S, G, 1
réglé a |
498 cm3 1800 Sravave 250 bar|
1600 2
210 bar
1400
_ — 3
€
z 1200
2
g_ 1000 b}\«\b 4
O 800 N
ARNPNER
600 % = 5
400 = |
————+ 50 bar I
200 e R
10 I/min[30 I/min] [60 I/min] [90 I/min| [120 V/min| [150 I/min] [180 I/min] [210 I/min] [240 Umin] [270 /min] |
I I [ I I I I I I I I I I I
100 200 300 400 500 600
Vitesse [tr/min]
1000 R S e 5 3
MRDE 500 ERE B% % % 1
réglé a 900 s {250 bar
249 cm3
800 2
~210 bar |
700 / 7(3%\7 | 3
€ 600 T {
Z
P 500 1 } 150 bar
MIDE S AN N .
400 5
®)
\\ \ p ~_7 | [100 bar |
300 5 - =\l !
7\1)?98’5 =D e S3Is g 5
— | B —_ ol
200
—— 1 ——
\
100 | |
[25ymin| [ 50Umin| [ 75Vmin] [ 100Umin] [ 125 Umin] [ 155Umin| [ 180 Umin]
I I I I I [ 1 I I
100 200 300 400 500 600 700 800
) . » Vitesse [tr/min]
Pression d'autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche & vide
% de cylindrée en fonction de la variation de vitesse s (arbre non chargé)
\
30 D
e \ry\"
28 / 825 @°/
/ g 20 03\9
2 / =15 2/ o)
ey / R 10 25‘3‘9 c_—
T 24 7 s
2 / 25 L]
c 1] E
£ 2 Y
o 200 400 600 800
g Vitesse [tr/min]
g 2 Pression de inimal i
2 gavage minimale requise
5 — (moteur fonctionnant comme pompe)
o 18 535 |
5 S0 <
S 16 25 ©
? 320 2 )
< > @ B ]
a 14 215 2082
12 §10 — =
g 5t
[0
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 o 200 400 600 800

Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

8-2- 15 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group




Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
MRD 700 5300
MRV 700
réglé a 3000
3
707 cm 2700 %
2400 [
'§2100 ’T \
Z
o 1800 —_L \
Q.
3 1500 ! - N4 &\ {150 bar] :
eI Ee il SO SS] S [t TdE e
I\ L] z‘é - >>7\2
I~ -l
200 *T\V:%’a g 100 bar |} i
600 \ L o ><><\ 1\% %
L—1 >—<
. — - — 50 bar T
300 ———FH———] —] —F— e
[15 Umir[[40 /min[~ (80 I/min]  [120 min| |[160 min|| [200 min| [240 I/min] [280 min] [320 Umin] |
I 1 1 I I I 1 I | I 1 I
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Vitesse [tr/min]
MRD 700 B 5 % % %%% | [ [
1000 5
MRV 700 @300 bar
réglé a
238 cm3 KRR
800 250 bar|
ol
= o
Z, 600
o f B
[=} Qb
8 150 bar|
8 =
400
L
\ \ Q\)\Q«\ 150 bar| $<
i E—
7 1= 5
200 = /M = e —
L — — S —
[20 I/min [50 /min | [80 imin]  [100 /min] ‘130‘I/min‘ ‘150‘I/min‘ [170 Vmin]
[ ] | I [ I [ |
100 200 300 400 500 600 700 750
o ) . Vitesse [tr/min]
Pression d'autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche & vide
55 de cylindrée en fonction de la variation de vitesse . (arbre non chargé)
/ —30 ! Q
50 825 &
/ ;‘20 oJ\o//
o NP
45 / g 15 /\3/ q 6\0‘“%\
= / S 2
S a / .§12
£ 3 —
E 35 a 100 200 300 400 500 600 700
<N Vitesse [tr/min]
g Pression de gavage minimale requise
= 30 — _ (moteur fonctionnant comme pompe)
o / T 40 ‘
[0 Ke)
© =35 Q
25 A\
k5 530 &
7] ] o /
3 20 525 & 3]
o ©20 5 oS
o 23’1 o
15
15 .510
35
o | =—]
50 100 150 200 250 300 350 400 o 100 200 300 400 500 600 700
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR Type d

Courbes caractéristiques

€ moteur

MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée

Nt Rendement total

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

nv Rendement volumétrique

MRDE 800 3300 = R % % % % o & %
\g &2 & % % % % % 1
MRVE 800 3000 g =
5glé 3 91,57 <] %zso b
réglé a @ ar
804 cm3 2700 % 2
vy 3 |
2400 / ;?? 7@‘ %1210 bar
z 2100 =
YA e m—
E oc "
<. 1800 \ ] —
o j
8™ SRR
1200
4 |
000 7L7£~ﬁ100@ \\W\ﬂ“\ 5
] ] e —
600 7v=98,5% L e blk
04— 1 — o L . |
300 — — 1
[20 Umin] | [60 /min] | [100 I/min] |[140 I/min] |[180 min] (200 I/min] {[260 Vmin] (300 I/min] [340 I/min]
| | | | | | | | 1
50 100 150 200 250 300 350 400 450
Vitesse [tr/min]
MRDE 800 % z;é ﬂ'z %;/L %@Z %, 2 %, 1
MRVE 800 1000 LS —
réglé a 250 bar
270 cm3
800 —7
E oLl
2 600 1%
3 ]
=]
I}
& ol L.
400
%93 S 100 bar
200
/Qﬁk | I
AN [30 /min] 50 /min] [80 I/min] [110Umin] ~ [130 Umin]| [160 Vmin] [190 Imin|
I [ ] [] I I L1 [l
100 200 300 400 500 600 700 750

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

/

7

70

60

/
/

50

40

30

Pression de pilotage min. [bar]

20

50 100 150 200 250

Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

300 350 400

Vitesse [tr/min]

Pression minimale requise Ap en marche a vide
(arbre non chargé)

40 ]
T S
830 \03 /
2 Q‘;‘L / )
20 E o4
- 010’2\
c
210
@ —
o
o 100 200 300 400 500 600 650

Vitesse [tr/min]
. Pression de gavage minimale requise
340 (moteur fonctionnant comme pompe)
3 :
[0} D
N
30 S/
= 0/ )
o 4 ]
©20 5 2102
©
S e
o
10
%]
o
o
100 200 300 400 500 600 650

Vitesse [tr/min]
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
5500 R 2 \% 2
MRD 1100 B B e S, N, L,
MRV 1100 5000 %
)
1126 cm3 4500 RS 1% ]
4000 / \/
E 3500 l I i - <] I
pucy _F
=2 / , f <5 /
£. 3000 987 B
: SN
5 2500 = Y#Hmot) ! gt
Q ar f—| [ty
O f \ L & Qoo & laid o arted e
2000 L e 3 ST AL O TS =S
1500 \ ] (700 bar]—] == 5
\ \ — 1| <>’\%°70\
1000 7v=99% ]
500 — ——1 50 bar fg—] ]
[15 Umin]~ [50 |/miny—i’1‘!o—fﬁ:d\—1;o /min] [200 /min] [250 V/min] [300 I/min] [350 I/min|
| L] | | | | | [ 1
50 100 150 200 250 300 330
Vitesse [tr/min]
MRD 1100 1600 3 [ R 2 % e g % &
2 B % % B % % Y 1
MRV 1100 300 bar] //
réglé a 1400
381 cm3 2
1200 '
Lgkg\\h
"£1000 [ ¥
= I
2 800 [
3
3 )
© 600 \ \ ( ]
A | =-uill
= = 100 bar} ———
WS il Vi
400 |- 9 .
|~ | j o s
\\%/ /%57 %6070 %\070 %“]0 D
200
— ——
[20 I/min | [50 l/min] [80 Umin]  [110 I/min] [140 I/mif] [170 1/min| 210 I/min|
I I I I I [ 1 [ 1
100 200 300 400 500 600
o ) . Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche & vide
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse arbre non chargé)
50 25 ‘
=20 S/ ! | i
45 g, 9 %
/ %15 q‘;}? \:b} A
40 / >10 A =
= -
& / c / //
S S8
< 35 /T g |7
£ / a 100 200 300 400 500 600
S P Vitesse [tr/min]
g 30 Pression de gavage minimale requise
= — (moteur fonctionnant comme pompe)
P 530 !
8 25 S , ‘
5 %25 @"“\\\ N
2 O~
8 20 £ ,,;P\o 3@&\/
& 315 2 B\
15 210
25 2=
10 ¢ L7
0 50 100 150 200 250 300 350 400 o 100 200 300 400 500 600
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu

Pression de pilotage min. [bar]

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t=45 °C ; p goriie = 0 bar

5 Pression d’entrée

nt Rendement total

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

NV Rendement volumétrique

MRDE 1400 9000 B R B T % 5
= = % G G & 1
MRVE 1400 [ .~ &z a
P 8000
3 s A >
1370 cm 7000 515 A5 2
L s =N
N\
6000 S
i F 1 3
Z. 5000 ' o
L) | SV
g S B 4
8 4000 BN S 1150 bar
\ oS o R y ><
3000 T R =2 N
100 bar| J4—19%] 5
2000 R ] — 4
e AR T | R
— L — P ——
1000 =—=—— ——— — 50 bar |
[20 /min}={60 /minF—=~—120 I/min% /min]  [240 Umin] | [300 I/min| [360 V/min] [420 V/min]
I [ 1 [ I I | | II [ 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Vitesse [tr/min]
MRDE 1400 %;é “3’% ““@"@’ %, %, 1
MRVE 1400 ]
réglé a 2500 300 bar
464 cm3 I SN 2
2000
T 3
£ Y
% 1500 f —
8 150 bar|
1000 ) = 1 o
_ i S [100 b [
r(\\}/ \_,‘\\ ’ %bi)\m o = — ® 5
[— " R LeE i\
500 B | —1 DI T—9T
—— | [I—
\\4 [ /
40 Umin | [70 I/min ] Wmin | | [140Vmin ] [180Umin]  [210Vmin] [250 Umin]
[ 1 [ 1 I I ] I ] [1
50 100 150 200 250 300 350 400 450
Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche & vide
2 de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 25 (arbre non chargé)
N
5 Ezo é&\\«
2 ©
© )
015 o7 5 © Pt
30 s ’g’y W
10 ——
g —
28 ‘a5
/ & =
26 . e 100 200 300 400
/ Vitesse [tr/min]
P Pression de gavage minimale requise
24 7 = (moteur fonctionnant comme pompe)
830
22 / %25 é’?
>20 \© Sy
20 S @(? o oA
015 RS D
e 210 o ll
j
18 k=l —
7] = —
o =]
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 & 100 200 300 400

Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

Vitesse [tr/min]
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES
1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu

5 Pression d’entrée

Nt Rendement total

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

nv Rendement volumétrique

MRD 1800 9000 2 ' % e e % « PN
= = % % % 3 24, %% < L1
MRV 1800 2 & e & B % Yy % w [ —
o 8000 =300 bar
gy o
< SN > —_—
1810 cm? 7000 55 5 2
% s 250 bar K
N
6000 v@fﬁo
S i T 1 3
Z. 5000 ' s
e
) | >
e / el B 4
8 4000 ] B {150 bar
| ST el B=
3000 % S ols %\7\0
. || - 100 bar 18T 5
2000 o e i B —
| _tnv= o] == ]
il = e | —
1000 ——=—— e — 50 bar
[20 /min}={60 I/minF—=——{120 I/minff—‘ﬁg I/min]  [240 Umin] | [300 I/min| [360 V/min] [420 Vmin]
I [ 1 [ ] I [ 1 | ] [ 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Vitesse [tr/min]
= 2, >,
MRD 1800 e BT %% %%, 1
MRV 1800 T ]
réglé ‘a 2500 300 bar|
603 cm? % ] 2
2000 =
T 3
Z ¢
%_ 1500 f —
o 150 bar
(&
1000 =
) S = o |
] S [
‘\Q//%‘é T %‘g\“ p 100 bar} - —1 5
i I e o
500 — ] D0
| T
\\4’/’/ /
40 U/min | [70 Umin ] Wmin | | [140umin ] [180Umin]  [210Vmin] [250 Umin]
L1 [ 1 I I L] L1 [T
50 100 150 200 250 300 350 400 450
Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche & vid
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse essio ale requise Ap en marche a vide
(arbre non chargé)
34 25 ‘
52 Ezo %, N
2 \© xS
215 90 320
30 s 8 &>
- ©
g 5 |
= 28 ® 5
£ / 8 | =
E 26 ~ o 100 200 300 400
o / Vitesse [tr/min]
° P Pression de gavage minimale requise
3 24 7 ) (moteur fonctionnant comme pompe)
© 830
e ‘025 ‘\\‘\
g = : &
@ >20 o “\'3\\‘
4] g o° o«
=7 / 315 S / 6062
©
<10
18 kel —
@ 5 i —
) =]
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 & 100 200 300 400

Vitesse [tr/min]
Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

Vitesse [tr/min]
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t=45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée nt Rendement total nv Rendement volumétrique
5] X33 ) D 2 & %2 %%
MRDE 2100 oo Y o
MRVE 2100
Lo 5250 barl
réglé a 7000 g > 2
2091 cm3 \%\‘
§ < \ q //
ol
6000 R
N s | 3
£ = —
z 5000 ] =
o S \ &
S 4000/ N P R : - 4
§ oL S Il o
3000 O sl
—=——L 1700 bar Ff 0
1 <] ek 5
2000 —q97. i =727
=99 = 1]
ny N 1 1 ——
1000l S————F— T — L'50 bar |
=1 | v
[20 /min][60 /min] ~ [120 I/min]  |[180 I/min| | [240 /min| [300 min| ~[360 Umin|  [420 Vmin]  [480 I/min]
I | 1 I I | . I I 1
25 50 75 100 125 150 175 200 225 250
Vitesse [tr/min]
= A P, oy (& o
MRDE 2100 I L
MRVE 2100 {
réglé a 2500 250 bar
697 cm3 L2
210 bar
2000 o 3
IS
£
%1 500 150 bar
3 4
o N | |
1000 N = = ——
S 100 bar o —
NF ol [ = S - 1 —5
A\ I /%ﬂ% \\\
—_— _ . L
500 — | =0 —
| | 8 o
[50 /min][70 Vmin| ~ [110 U/min]| [150 Umir] 180 Vimin] [220 V/mir] [270 imir]
I I 1 [ 1 I [ 1 I
50 100 150 200 250 300 350 400 420
Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
w0 de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 35 (arbre non chargé)
/ =0 D
s £
/ a2 &/
/ 020 v —
* / Sis s/ 0 o
.© v [ el
= A =10 ] =
@ S
= / 25 ==
£ 30 / ]
= / o 100 200 300 400
© Vitesse [tr/min]
o)) A
3 / Pression de gavage minimale requise
2 = (moteur fonctionnant comme pompe)
3 25 235 ‘
3 =30
o° ® 3
c 25 @3\\/
%) 3 Q )
8 2 520 AR
o 1 815 q )
L
5 10 LT
1]
8° =
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 o 100 200 300 400

Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
MRD 2800 S =] 2 N 2 % P EN 7
13000 z & &2 v B T Y% B e 1
MRV 2800 ——
réglé a 12000 =] bary
2792 cm3 11000 > =
3 it
10000 ' & : b
h%\° / ’?)
9000 X X
E‘ I
% ol ]|
S / / -
6000 T
Q ]
S Sl
5000 / / ’
4000
3000 l L \ %ﬂﬁ %\%
/ —
2000 -9 b“’:f/;/
o0 | e
[25 /min] {80 I/min|——{160 I/min| [240 1min]
I I I I I =1 £ HH FEEH R R
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Vitesse [tr/min]
MRD 2800 EOY % % v“}e% @& I
—
MRV 2800 4000 —
réglé a 300 bar
931 cm3 3500 2
3000
— 3
g 2500
s /
- S\
S 2000 LS 4
o
O
1500 M7 [
\ 5
A\
1000 S K//
e i
o —— |
500 PO —— ——
~ ' 30 |I/min\ —T I/Iminr*
50 100 150V [ /200 ! 250 300 320
. i » itesse [tr/min
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse (arbre non chargg)
50 20
=16 A
// - & )
012 o ool
45 b ¢ 620
= // @8 —
S L .é 4 S—
£ a0 / 3
£ / a 40 80 120 160 200 240 280
S /] Vitesse [tr/min]
g L Pression de gavage minimale requise
= / —, (moteur fonctionnant comme pompe)
o 35 7 SZO ‘
° / Py 'b\\'\\/ ‘
c 16
S / Q &/ QLN\
7] v
@ Z12 A e
é_"’ 30 o v 0 =
P o 8
.5 //
g 4
Y
o 40 80 120 160 200 240 280

15 30 45 60 75 90 105 120 135 150
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR

Courbes caractéristiques MRD,

Type de moteur

MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée

nt Rendement total

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t=45 °C ; p goriie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

NV Rendement volumétrique

MRDE 3100 13000 T B % % % v e, 1
= = % I
MRVE 3100 12000 Aé I S % % W —
réglé a 11000 5 250 bar
3 RIS PSR IR
3104 cm 10000 2
] Js
o T A~
_ iy 3
£ 8000 / 2
S RN ~J
geooo } { | L 4
© 5000 ‘ ) 5 i
4000 \ \A 5
\ SV BENSTL i
3000 \ V—9915%7— - H T
il [
2000 \tz/gééé// .....
1000 == o T . .
[25 /min[=[80 I/minf— | [160 Umin|  [240 /min]  [320 Umin]  |400 Vmin
[ [ 1 I [ [ B
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 215
Vitesse [tr/min]
MRDE 3100 4000 “&Z L% | % B % %[ %, 1
MRVE 3100
réglé a 3500 250 bar
1 035 cm3 % 2
3000 “\
— 3
£2500
Z &
)
g_2000 =5 7 4
Ne) L 4
3 N 0 /
1500 =t =
L — ¢
\Q%‘% I %ﬂ 5
1000 = ———
\ |
500 i —
[50 I/min| [80 I/min] [120 V/min|
1 I [ &
50 100 150 200 250 300
) . o Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
55 de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 25 (arbre non chargé)
520 )
Q o
y g 4
50 S %\0 S
/ S ‘ Ae\cﬂ\
@10 pliai
5 / 5 —
8, 45 , g 5 =
£ o
€ / o 40 80 120 160 200 240 260
o) / Vitesse [tr/min]
E 40 v Pression de gavage minimale requise
o = (moteur fonctionnant comme pompe)
[} 225 ‘
[0 ="
2 35 A 220 (g,\\‘\/
<} 1] O
7 2 A ake)
8 / %15 S s
o 30 — 10
j
35 =
7] =
<
15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 o 40 80 120 160 200 240 260

Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

Vitesse [tr/min]

Parker Hannifin Corporation
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Catalogue HY02-8001/FR
Courbes caractéristiques

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES
1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent

4 Zone de fonctionnement continu

MRD 4500
MRV 4500
réglé a
4502 cm3

MRD 4500
MRV 4500
réglé a
1498 cm3

5 Pression d’entrée

Nt Rendement total

(valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p gortie = 0 bar

3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

nv Rendement volumétrique

22000 B B 8 B & \& & <, %
E & e z& % S G R4 -
20000 | ~TR=<3 Xgi %% m— 4300 bar
18000 — £ e
16000 L &
A
14000 A | ! l
£.12000 N |
2 o L BRI
o
>10000
o Sl & .
© 8000 %\ \ 24 &i\
6000 \ —
4000 299 5% =
><><H,_’jj/
2000 s el Sy
[35 |:rTinH1oo:/minF:1200 :/mircf/‘boo L/w;in\ {400 ymin
10 30 50 70 90
Vitesse [tr/min]
N &} td G S\, &
7000 v;_; %— ?ﬁi 6“% 6&}4, 0‘@, 63%‘5}%/ N
300 bar
6000
$ | |
D 250 bar
5000 HHE
S
£
Z,4000
g ] =
Q.
>
8 3000 /H/ —
N
2000 = N
"
1000 ==

70 I/min 100 /min 150 I/

25

50 75 100 125

Pression d’autopilotage minimale pour changement
de cylindrée en fonction de la variation de vitesse

34

31

28

/

25

22

19

Pression de pilotage min. [bar]

e

13

20

40 60 80
Vitesse [tr/min]

100 120

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.

150 175
Vitesse [tr/min]
Pression minimale requise Ap en marche a vide

25

[bar
2

-
o

Pression a vide
(3.}

200 225 250 280

arbre non chargé)

V4
\0&
Q“y/ 3
O )
% 4497 8 kc//
|
—
=
50 100 150 200 250
Vitesse [tr/min]
Pression de gavage minimale requise
(moteur fonctionnant comme pompe)
VA
O
% )
N B
) oV_—1
> \A@\/
I

100 150 200 250
Vitesse [tr/min]

1

2
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
MRDE 5400 20008 2 © © @ B & & %
z 2 = 2 5 % % 2 fy 1
MRVE 5400
20000 [
réglé a W OO DY -[250 bar
5401 cm3 18000 gt % : §
16000 / / /\
— 14000 —
£ / / / ol
% 12000 =
- /Q}
S 10000 N
8 BN H g
8000
6000 \ \ %
=09,0% [ — >
4000 71“/?‘// —]
S
2000— T
[35 Vmin|[100 /min] ~ [200 /min|  [300 Vmin|  [400 I/min
| | | I | I | [HH HHD
20 40 60 80 100 120 140 160
Vitesse [tr/min]
e} O Sy Ok S
MRDE 5400 % ‘5;2 9@ Qfé/ 7@; %ﬁp ‘9;4/7/ ’00‘% L 1
MRVE 5400
réglé a 6000 pLKA ;ﬁzso bar L
1800 cm3 ) .+ + ——+—2
5000
¢ 3
S
Z,4000 / . M
o B
a0 | [ LA 4
8 3000 <
| Lot T 11
2000 NINN = 5
M 1=99% 4
—
1000
[60 /min] | [110 V/min] |
[ 1 I
50 100 ) 150 200 250
Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
40 de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 35 (arbre non chargé)
—30 N
= Q
&2s &/
36 D20 \(3’\ B
S <5 el |
/ «© 15 \QOOA/
T 32 510 _—
k3 / 2 5
c o
E 28 o 40 80 120 160 200 220
© Vitesse [tr/min]
8 / Pression de gavage minimale requise
% 24 Tas (moteur fonctionnant comme pompe)
[
Q
3 // 230 l@‘}
S 20 gzs N\
(7] N 3k
a 820 w (G
& — 815 2 el
16 §10
35
o
20 40 60 80 100 120 o 40 80 120 160 200 220
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
MRD 7000 BB 2 & % O % W%
MRV 7000 33000 \g 2 = % _G’fé o@’ O'F/ﬁ oﬁb By T i —— 1
réglé a 30000 ] - ~=~[300 bar
3
6 967 cm 27000 sk éf i @ y 2
A 3
24000 J & { 7
T 210001 L 3
z | 5 /]
5 18000 =
3 NS S
3 15000 \ 4
<) NS g 7
o \ S S S S
12000 \ I
9000 |- 5
UL e
6000 w=98,5%
3000 | ——
35 |{min\‘1oo||/min\ [200 I/min] ‘3?0II/min‘ \400|I/m‘in\ [500 I/min| %3(_)0 1/

] I 1 o BH
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

Vitesse [tr/min]

% & \2 \&
MFD 7000 AR I
7 —
10000
réglé a {300 bar
2322 cm3 2
8000
—_ 3
s
E 6000 PE—
s 4
o
(@]
4000
& 5
—— |
2000 —-
[70 Lmin]| [150 L/min|
50 100 150 200 250
Vitesse [tr/min]
Pression d'autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
% de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 2 (arbre non chargé)
T
70 &
33 2, Q/\O
15 AY 31
g & 222 ‘
= 30 / <10
] / c ////
2 / 5=
= v 8
E / a 40 80 120 160 200
S A Vitesse [tr/min]
% 2 L Pression de gavage minimale requise
= / = (moteur fonctionnant comme pompe)
° 21 g30 . )
° 025 N
S L1 > &
(7] <20 &
8 18 3 v/ (@I
x 7 S15 K3 s
o) o 2328
15 g0
o L
‘w5
1%
<
15 30 45 60 75 90 o 40 80 120 160 200
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur
Courbes caractéristiques MRD, MRDE, MRV, MRVE

COURBES CARACTERISTIQUES (valeurs moyennes) mesurées a V =36 mm2/s; t= 45 °C ; p goriie = 0 bar

1 Puissance d’entrainement 2 Zone de fonctionnement intermittent 3 Zone de fonctionnement continu avec balayage

4 Zone de fonctionnement continu 5 Pression d’entrée Nt Rendement total nv Rendement volumétrique
2 5 2 v w O 2 D 2
MRDE 8200 \% LR R e e, % Y, L
MRVE 8200 33000 @R P ——
regle a s 30000 VS% %\ 2 250 bar
8226 cm 1§ S & 2
27000 \
e - -
24000 L
- YR 3
£ 21000 ° °
2 1 & L/
<%
—
3 15000
O
12000 \ \
Lol onsle 5
9000 e SHIRN
6000 & | =
3000 I i =150 bar :
35 /min]100 I/min] 200 /min] [300 /min| [400 /min] [500 Vimin] [600 imin] [700 /min] [800 l/mi
I [ [ 1 | [] [ | [ Rt AR 1 :
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Vitesse [tr/min]
MRDE 8200 i Bl E % & N & X
= % % % % 2, 1
= Z Z Z 2 %y fy &y I
MRVE 8200 10000 ]
PP 250 bar
réglé a §
2742 cm3 %//’/ 2
8000 i %210 bar
ms\" 3
E s/ A
Z. 6000 =
9 il 4
<%
O ol 5070
4000 —— T
N 5
0 q)z%%‘i\_// :
2000 | —
[80 /min]  [140 V/min]| [210Umin] 270 Vimin
1 | I | I b A FERE R HH i
25 50 75 100 125 150 175 200
Vitesse [tr/min]
Pression d’autopilotage minimale pour changement Pression minimale requise Ap en marche a vide
" de cylindrée en fonction de la variation de vitesse 25 (arbre non chargé)
B2 N
< &
% 215 v 3h)_J|
k) ° )
- =10 Q‘a",/ 82 ]
8 = // = LA ]
S @ 5 —=
1%
= Y
€ 28 o 40 80 120 160 200
© Vitesse [tr/min]
S / Pression de gavage minimale requise
S g4 L 30 (moteur fonctionnant comme pompe)
Q
3 // 825 S
é 20 %20 v\"@
(]
1] 3 o el )
¢ ol 2t AR
16 =10
9o ]
@ 5
%]
Y
20 40 60 80 100 120 a 40 80 120 160 200
Vitesse [tr/min] Vitesse [tr/min]

Valable pour contre-pression jusqu’a 50 bar, pression de drainage jusqu’a 5 bar.
Pour d’autres conditions de fonctionnement, veuillez nous consulter.
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Catalogue HY02-8001/FR
Durée de vie des roulements

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

Lson
500 000 -

250 000 —

50 000 —
25000 —

5000 —
2500 —

L1on

DUREE DE VIE DES ROULEMENTS

YRS

(i

e

P

—100 000

- 50 000
40 000
30000

20 000
15 000

~ 10 000

— 5000
4 000

3 000

2 000
1500

~— 1000

— 500

500 ~

e 100

oo

(e

B

- -

i~ B i - 1

Coefficent de charge €,

s 22

Cp
K
p

)
b=
-
©
e
[~
o
&
A
A
a
d‘m
*
U‘d‘
)
K
> Cp'-_""
P
W
o

Coefficent de charge

Coefficent de durée de vie pour roulements standard

pression de service en bar

L1gn est la valeur de durée de vie theorique normalement atteinte et dépassée par 90% des roulements.

50% des roulements atteignent la valeur Lggy, = 5 fois L g,

TYPE DE K TYPE DE K TYPE DE K
MOTEUR MOTEUR MOTEUR
MRD 300 1120 MRDE 1400 840 MRV 4500 880
MRDE 330 1000 MRVE 1400 840 MRDE 5400 730
MRD 450 1340 MRD 1800 920 MRVE 5400 730
MRV 450 1340 MRV 1800 920 MRD 7000 880
MRDE 500 1215 MRDE 2100 800 MRV 7000 880
MRD 700 1080 MRVE 2100 800 MRDE 8200 680
MRV 700 1080 MRD 2800 1020 MRVE 8200 680
MRDE 800 950 MRV 2800 1020
MRVE 800 950 MRDE 3100 920
MRD 1100 1020 MRVE 3100 920
MRV 1100 1020 MRD 4500 880
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Type de moteur

Catalogue HY02-8001/FR

Encombrement moteur MRV 450

MRD, MRDE, MRV, MRVE
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Catalogue HY02-8001/FR Type de moteur

Composants de mesure de la vitesse MRD, MRDE, MRV, MRVE
ENTRAiN‘EMENT POUR ENTRAINEMENT POUR GENERATEUR ENTRAINEMENT POUR CODEUR
TACHYMETRE MECANIQUE TACHYMETRIQUE
Code « C1 » Code «T1 » Code « Q1 »
2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x45 (2x M8x50)* 2x M8x30 (2x M8x35)*
8 & 15
i __E;
= 3 ;l = | = L. = 3 e = |
o e 8| & 8 o Fa
o “E | N slsj i i
L _:_ |I
E,',_ :I L) :
28 7.5 -5
_-25_5123,5];_ 7 | 26.6 (28,6)" " L. -EEJ ““-*’E.
50,6 (63,6)"
() * Moteurs MRD 300 MRDE 330
CODEUR INCREMENTAL
DIMENSIONS
protection bride de raccordement du codeur incrémental |
1
codeur
\ ~
o
»
®

61 L1  (voir page 31)

Le connecteur femelle est compris
dans la livraison

o = 54° pour les moteurs MRD 300 MRDE 330
o = 45° pour tous les autres types

8-2-34 Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group



Catalogue HY02-8001/FR
Composants de mesure la vitesse

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

CODEUR INCREMENTAL

SCHEMAS DE RACCORDEMENT

Mono-directionnel

—-

Connecteur
male

4

Connecteur

femelle

Bi-directionnel

I—- - - - fe

Connecteur
melle
4

4 3 '3
Connecteur O
male OTLO

1N 2| 2 1

1 .1

Jrrr4

P
»— o
Y Vv
B
6 &

Km2‘2

CODEUR INCREMENTAL

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Couleurs et fonctions des cables
1 MARRON | Tension d’alimentation (8 a 24 Vcc)
2 Blanc Sortie de signal B (MAX. 10 mA - 24 Vcc)
3 BLEU Tension d’alimentation (0 Vcc)
4 Noir Sortie de signal A (MAX. 10 mA - 24 Vcc)
Type de codeur : ELCIS mod. 478

Tension d’alimentation :

Consommation électrique :

Sortie de courant :
Signal de sortie :

Réponse en fréquence :
Nombre d’impulsions :

Vitesse de rotation :
maximum

Plage de température de service :
Plage de température de stockage :
Durée de vie des paliers :

Poids :

Classe de protection :

Connecteurs :
Mono-directionnel

Bi-directionnel

8a24Vcc

120 mA max.

10 mA max.

Phase A - MONODIRECTIONNELLE
Phases A et B BIDIRECTIONNELLE
100 KHz max.

500 (autres sur demande — max. 2540)

Toujours compatible avec la vitesse
du moteur

de 0 jusqu’au 70 °C

de -30 jusqu’au +85 °C
1,5 x 1 000 000 000 tr/min
1009

IP 67
(avec protection et connecteur montés)

RSF3/0,5 M (Lumberg) male
RKT3-06/5 m (Lumberg) femelle
RSF4/0,5 M (Lumberg) male
RKT4-07/5 m (Lumberg) femelle

Remarque : Cable de connecteur femelle d’'une longueur de 5 m.

8-2- 35
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Type de moteur

Régulateur électronique de cylindrée « RCE » MRD, MRDE, MRV, MRVE

RCE

GENERALITES DE FONCTIONNEMENT
Le régulateur de cylindrée de type RCE est
congu pour étre implanté sur les moteurs de
type « MRV/MRVE », en vue de commander
leur cylindrée en fonction d’une valeur de
référence de :

- la cylindrée

- la pression

- la vitesse

Le régulateur RCE est de type bidirectionnel a
commande M/A, a impulsions successives. Il
est monté directement sur une électrovanne 4/3
(CETORP 6) qui pilote la variation de cylindrée du
moteur.

Lalimentation est de 24 Vcc ou de 24 Vca
(redressé).

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d’alimentation :
Puissance max. requise :

Tension de référence :

Signal de sortie cylindrée :

Signal de sortie pression — vitesse :
Commande d’impulsion de
régulation et de vitesse :

24 Vce = 10% redressé (Vmax. créte 35 V)

35W (60 W si on utilise la sortie de électrovanne :
ELECTROVANNE C)
0-10Vcc plage 2 - 10 Vcce)
2a10Vcc

0a10Vcc

12 - 24 Vcc (entrée opto-isolée)

Isolation galvanique entre les circuits de puissance et de commande

Protection contre l'inversion de polarité

Puissance de sortie avec transistor MOSFET auto-protégé
Classe de protection IP 64

Conforme aux normes CEE

CARACTERISTIQUES ET 1 Circuit électronique RCE/I-20
3 Valve PARKER
5 Vis de montage sur carter

ENCOMBREMENT

2 Plaque médiane
4 Double valve de régulation VDD

295,5

150

102,5

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Régulateur électronique de clindrée « RCE »

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

RCE

CIRCUIT POUR MOTEUR A CYLINDREE VARIABLE
Manomeétre

P en X = Cylindrée min.

24 Ve
Pression L

] S e

il i
T | |

‘ MRV- \ | 2 |

| MRVE -1 2 e — N
— | RCE/

.

pression

41 [
Capteur de ‘ if_[z:_[%'_ _____________ _l__l_,
|
]

-2 7T

DESCRIPTION

CONSTANTE MODE
CYLINDREE

Les circuits du régulateur sont alimentés via un convertisseur CC/CC comportant une sortie

15 Vcce afin d’obtenir la séparation galvanique totale des lignes électriques 24 Vcc. Le signal de
référence d’entrée vers le régulateur a été réglé dans la plage 2-10 Vcc ainsi que celui de sortie
pour les valeurs régulées (cylindrée, pression, vitesse). Trois LED internes affichent la condition de
la commande (+ ou -). Lhuile pilote est dosée a chaque impulsion par une double valve de dosage
spéciale, de type « VDD », adaptée sous I'électrovanne. En fonction du parameétre souhaité pour
garder le contréle en agissant sur la cylindrée du moteur, le régulateur RCE/I permet trois modes de
régulation différents.

Le moteur hydraulique est équipé d’un capteur inductif de cylindrée (TEC) alimenté par le régulateur
qui reléve et enregistre statiquement la position de cylindrée courante a chaque révolution du
moteur. Le moteur conserve la position de cylindrée constante par le biais de valves spéciales
intégrées. En raison de caractéristiques intrinséques propres aux moteurs a pistons radiaux, la
tendance en cours de charge est un déplacement vers la cylindrée maximale. La fonction du
régulateur est donc de restaurer les paramétres originaux a I'aide d’une référence de tension
externe (plage 2 a 10 Vcc, de cylindrée min. a cylindrée max.). La précision de la valeur de cylindrée
en cours est de I'ordre de + 2 & 3% au-dessus de la valeur de consigne nominale. Pour permettre

la lecture a distance de la cylindrée, un signal de sortie de 2 & 10 Vcc est fourni, lequel est prati-
quement linéaire dans la plage de variation de cylindrée du moteur. Pour passer rapidement d’'une
valeur de cylindrée déterminée a une autre, un circuit d’entrée spécial opto-isolé peut étre activé en
mode transitoire avec un signal 24 Vcc. Pour activer le régulateur seulement quand le moteur est

en marche, il est nécessaire d’activer un circuit d’entrée spécial opto-isolé avec un signal 24 Vcc en
méme temps que la commande de démarrage ; un temporisateur interne permet d’insérer si besoin
un bref délai d’activation. Le régulateur est normalement réglé pour effectuer des rectifications
stables jusqu’a une vitesse minimum de 60 tr/min. Pour des vitesses inférieures, jusqu'a 6 tr/min., un
temporisateur interne a tours multiples doit étre utilisé pour pouvoir modifier la longueur de pause
entre les impulsions de contréle. La longueur de la pause doit étre plus grande que le temps mis

par le moteur pour accomplir un tour, ceci afin de permettre la mise a jour dans la mémoire de la
position de cylindrée lue par le capteur.
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Type de moteur

Régulateur électronique de cylindrée « RCE » MRD, MRDE, MRV, MRVE

MODE PRESSION
DE SERVICE
CONSTANTE

MODE VITESSE
CONSTANTE

Quand le moteur est utilisé dans des systémes équipés d’accumulateurs hydrauliques et que le couple
exigé par le moteur varie en fonction des caractéristiques du processus, la cylindrée est contrélée par
rapport a la pression de service déterminée pour le moteur afin que cette pression demeure constante,
tandis que le couple de moteur varie. La régulation de la pression constante peut étre effectuée pour

des variations de couple comprises dans le ratio de variation de la cylindrée autorisée pour le moteur. Le
circuit hydraulique qui alimente le moteur doit comprendre un capteur de pression pouvant étre activé

par le régulateur lui-méme avec une tension de 15 Vccet un signal de sortie de 0-10 Vcc ou 4-20 mA. Le
moteur hydraulique est équipé de valves intégrées pour maintenir la cylindrée, ainsi que de capteurs de
cylindrée s'il est nécessaire de connaitre la cylindrée lors des variations de couple (en traitant le signal
de cylindrée en méme temps que les signaux de pression et de vitesse, il est possible de déterminer le
couple et la puissance absorbée). Le réglage de la pression s’effectue a I'aide d’un signal externe dans
une plage de 0-10 Vce(2-10 Vec) ; la valeur 10 V doit correspondre a la valeur d’échelle compléte (10 V ou
20 mA) de la pression du capteur. La valeur de référence min. acceptable est 2 Vcc. Pendant la transition
de mise en service, le régulateur reste désactivé pour une durée de temps réglable (temporisateur
interne). Dans ce cas également, le régulateur est activé avec un signal d’entrée de 24 Vcc. Méme en

cas de cycles démarrages - arréts fréquents, le régulateur peut modifier la cylindrée du moteur afin de
'adapter a la valeur de pression moyenne enregistrée pendant le cycle de marche. Le signal de pression
enregistré peut étre lu a distance, de nouveau dans la plage 0-10 Vcc. Le régulateur

dispose d’'une troisieme sortie de courant 24 Vcc pour activer simultanément une électrovanne deux voies
a membrane conique qui intercepte le débit d’huile de pilotage en amont de I'électrovanne 4 voies.

Si des pompes multi-étages a cylindrée fixe sont utilisées pour piloter le moteur, il est nécessaire dans
certaines conditions de drainer le surplus d'huile fourni par rapport a la vitesse de moteur déterminée.
Afin d’éviter cette perte, il est possible d’utiliser un moteur a cylindrée variable qui absorbera le surplus
fourni en ajustant sa cylindrée. Le régulateur en ce cas augmente la vitesse du signal et la compare

a la valeur de référence. Lorsque la vitesse du moteur dépasse la valeur de consigne, le régulateur
augmente la cylindrée jusqu’a ce que le surplus délivré par la pompe soit absorbé. En méme temps, la
pression de service est réduite proportionnellement, préservant ainsi la durée de vie des composants
du systeme (pompe, moteur, etc.). Ce procédé fournit un systéme de régulation de vitesse simple sans
dissipation d’énergie puisque le circuit n’inclut ni le régulateur de débit ni les valves de drainage. Le
signal de vitesse enregistré est aussi valable comme signal de sortie pour la lecture a distance, toujours
dans la plage de 0-10 Vcc ; ce signal peut étre utilisé pour détecter la vitesse maximale atteinte lorsque
le cycle de marche du moteur est trés court (< 2 sec). Ici aussi, la régulation est possible en activant le
circuit d’entrée spécifique 24 Vcc ; la commande peut étre temporisée pour laisser le temps au moteur
d’accélérer et d’atteindre sa vitesse nominale. S’il est commuté pour passer rapidement d’'une valeur
de vitesse déterminée a une autre, une entrée spéciale peut étre activée en mode transitoire avec un
signal 24 Vcc. La précision réalisable grace a ce systeme varie : elle est approximativement de + 2%

a la pleine échelle de la valeur avec le moteur a sa cylindrée maximum ; pour une cylindréeminimum,
cette précision est [égerement inférieure.

Pression - vitesse
Entrée

JP2

0a10Vcc 1 3
4:20mA
[]

réglage offset
(sortie cylindrée)

Temporisation
commande

-
S ]
Th

[
5= L
§”|:||:|

[ n ]

00
| N

P4

Réglage longueur

d’'impulsion JP1 (fonction) JP3 (sensibilité)
P2 Pression - vitesse MAX F‘lin
. —_ constante d
Réglage pleine échelle o MmN, O |Commande inversée sortie électrovanne|
(sortie cylindrée) Cylindrée constante 3
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Capteur électronique de cylindrée

Type de moteur

MRD, MRDE, MRV, MRVE

CAPTEUR ELECTRONIQUE DE CYLINDREE

Le connecteur femelle est compris dans
la livraison 3 x 0,34 — longueur 2 m

Cylindrée mini

AV avec impédance
entrée 24 Vcc. 1 kQ

long. min. 1 T

Marron

° Noir

DIMENSIONS
TYPE DE
MOTEUR A B @
MRV 450 108 135,6 | 12° 30
MRV 700 o
MRVE 800 115,3 | 147,8 12
MRV 1100 °
MRVE 1400 124.6 179 5
MRV 1800 o
MRVE 2100 132,3 210 5
MRV 2800 o
MRVE 3100 141,2 | 237,5 5
MRV 4500 o
MRVE 5400 155,8 266 7
MRV 7000 o an
MRVE 8200 200 262 6° 30
A . , ,
impulsion / tr/min.
100% A
>
& /
2 /
i}
|_
10% - .
COURBE CARACTERISTIQUE
DE LA TENSION DE SORTIE EN
FONCTIOI\II DE LA CYLINDIREE

\J

100% 66% 33%

CYLINDREE [%]

CAPTEUR ELECTRONIQUE DE CYLINDREE
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Pression cont. maxi. :
Tension d’alimentation :
Consommation électrique :
Courant de sortie :

Plage de température de service :

Impédance de charge :

Plage de lecture de la cylindrée :
Classe de protection :

Précision F.S.

Bleu Impédance
1kQ

2,5 bar

18 -24 Vcc - stab. = 0,5%
10 mA

1+6mA

de 0a 60 °C

1 Kohm

1:3

IP 68

+1%

8-2- 39

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group



Catalogue HY02-8001/FR

Régulation électronique de pression « RPC »

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

46
1T 7 {& )
%4Eﬁk —
143 A

1

CIL [ TT])C

192

57

RPC
DESCRIPTION DE FONCTIONNEMENT

CIRCUITS DE BASE

Le régulateur hydraulique RPC conserve au moteur une pression constante tout
en fournissant un couple variable. La valeur de pression peut étre paramétrée
dans une plage allant de 50 a 250 bar

RPC5D - 1 code 22977

6 RPCS5D - 1/X code 229777
avec pression =160 bar pilotage interne

avec pression >160 bar pilotage externe

P max X

RPC5DT - 1 code 231217
avec pression =160 bar pilotage interne
cylindrée max. a distance

RPC5DT - 1 code 231218
avec pression<160 bar pilotage externe
cylindrée max. a distance

P max

160 bar[ | ‘ - 7:’:7 |
AEILI g =
RN

b
[ ' -
: ! T\
P TR T T
[T S U S S A
! |
w Tz

160 bar Loy R ‘ !
‘7‘ ¢ : - ‘
: A e
XA - - ! Lo
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Type de moteur

Régulation électronique de pression « RPC » MRD, MRDE, MRV, MRVE

RPC

i 2
g
GENERALITES DE FONCTIONNEMENT = Y
Un systéme a Puissance constante et a couple et \
vitesse variables peut étre obtenu en utilisant le moteur M max moteur Cylindrée moteur maxi
MRD-MRDE fourni avec le régulateur de pression TV :
constante RPC en combinaison avec une pompe a 0
cylindrée fixe. [T Ty
SCHEMA DE REGULATION P P pression pompe maxi
.......... Lo 4 point de fonctionnement
Mminmoteur _| _ ___|_________ - _E_ - _E_ _______ Lo~ = :‘ﬁgtl:ela:eur cylindrée min.
: E E E E 1 = Q pompe
n rlnin n nlax.
| | = M moteur
Q ———
CIRCUIT HYDRAULIQUE
. R . M, M
RPC = régulateur de moteur a pression constante 2- RP.C. 2
P = Q x p max = constant n n,
M4 x ny = M5 x n, = constant
RPC s
i -
g £
GENERALITES DE FONCTIONNEMENT = b
En remplagant la pompe a cylindrée fixe par un modele
a cylindrée variable avec régulateur, de puissance éwtl:y“f;tgrlge 11
constante il est possible d’obtenir une augmentation de variable < o
la plage du couple et de vitesse a puissance constante. : § gﬁ
i Se 358
i °a 0o
: se 2E9
SCHEMA DE REGULATION i I 328
| 53 8%
: 5% g g
M Moteur a ' ze E ‘s 3 | P max. pompe
cylindrée fixe “[ =~~~ 133277 T 0%
' ' a6k '
' ! % Cylindrée moteur mini as é 2 3
------ 5oL
' [ S
o Bts
""" 3538
(R I 238
______ g5
M moteurmin. _ [ ____ | ____ _E____:__E____E_ _______ E_ _____ P min. pompe L
E E ; ; ; h E Q pompe
. : : M moteur
plage de variation
d’alimentation de la pompe
plage de variation de la
vitesse du moteur
n min. n max.
CIRCUIT HYDRAULIQUE Q — =
1
RPCp Régulation de puissance de la pompe
RPCm Régulation de pression du moteur M, apC a P M,
P=M1x N1 =M2 x N2 = constant n, TP < T n,
\
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Brides pour raccords tubulaires

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

BRIDE DE RACCORDEMENT STANDARD

Code « C1» La bride est fournie avec les vis et les joints.
—"'I_ MRD-MRDE CODE DE CODE DE
MRV - MRVE D H COMMANDE | COMMANDE
(BSP) NBR FPM
300 - 330 G 3/4 38 262 098 229 394
450 - 500
700 - 800 G11/4 39 262 089 229 395
1100 - 1400
1800 - 2100 G11/2 45 262 093 229 396
2800 - 3100 G11/2 59 264 572 229 397
4500 - 5400
7000 - 8200 G2 58 272 724 229 398
Taraudage BSP selon 1ISO 228/1
Admissible jusqu’a 6000 PSI (350 b)
BRIDE DE RACCORDEMENT SAE
Code « S1 »
s 21
ode « » o
Code « L1 » HONEA
'$' 7 k4 J
I o
v B Y
o 6 -
O
| =
v . H o
La bride est fournie avec les vis et les joints. Joints FPM sur demande.
D METRIQUE UNC
MRD-MRDE | SAE H | X Y CODE DE CODE DE
MRV - MRVE PSI " mm Z/T |COMMANDE z T | COMMANDE
NBR NBR
300 - 330 5000 3/4" 19 38 | 55 | 222 | 47,6 |M10/25| 277295 | 3/8"-16 | 25 | 223335
450 - 500 5000 1" 25 39 | 60 | 26,2 | 524 |M10/25| 277297 | 3/8"-16 | 25 | 223336
700 - 800
1100 - 1400 | 4000 | 1 1/4" 31 45 | 75 | 30,2 | 58,7 |M10/25| 277299 |7/16"-14| 30 | 223337
1800 - 2100 | G000 1" 25 45 | 71 | 27,8 |57,15|M12/22| 230166 |7/16"-14| 30 | 342092
2800 - 3100 3000 11/2" 37 59 | 86 | 357 | 69,8 |M12/30| 277 301 1/2"-13 | 30 | 223338
6000 11/2" 37 59 | 100 | 36,5 | 79,4 |M16/30| 230168 | 5/8"-11 | 35 349068
4500 - 5400 | 3000 2" 50 58 | 112 | 42,9 | 77,8 |M12/30| 277303 | 1/2"-13 | 30 | 223339
7000 - 8200 | o0 2" 50 58 | 116 |44,45|96,82 | M20/35| 230170 | 3/4"-10 | 38 | 342547
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Accouplements, adaptateurs avec clavette

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

ACCOUPLEMENTS -
1\
1 Pour arbre male cannelé standard « N1 » (voir page 26).
MRD-MRDE CODE DE H11
MRV - MRVE COMMANDE A B c D E F G
300 - 330 465 202 135 71 49 60 64 15 45
450 - 500 465 201 155 80 55 68 68 18,5 55,5
700 - 800 465 200 171 90 61 75 80 19 59
1100 - 1400 464 785 186 106 73 88,5 85,5 20 65,5
1800 - 2100 465199 224 118 83 98 107 22 78
2800 - 3100 465 198 265 132 93 112 127 23 97
4500 - 5400 474 692 355 150 113 126 165 30 140
7000 - 8200 422 544 390 195 126 140 185 38 147
ADAPTATEUR AVEC CLAVETTE b
1 -
L
= 1
1 \
; +-EFV—1 )
Y ! /
]

| |

L

1 Pour arbre méle cannelé standard « N1 » (voir page 26).
2 Clavette selon DIN 6885

MRD-MRDE CODE DE d I D L b t CLAVETTE
MRV - MRVE COMMANDE k6 DIN 6885
300 - 330 271 118 A8x42x48 48,3 15 70 60 14 73,5 14x9x56
450 - 500 271 119 A8x46X54 54,3 18,5 80 75 16 84 16x10x70
700 - 800 271120 A8x52x60 60,3 19 90 80 18 94 18x11x70
1100 - 1400 271 121 A8x62x72 72,3 20 105 98 20 109,5 20x12x90
1800 - 2100 271122 A10x72x82 82,3 22 118 118 22 123 22x14x110
2800 - 3100 271123 A10x82x92 92,3 29 130 148 25 135 25x14x140
4500 - 5400 272719 A10x102x112 | 112,3 30 160 188 28 166 28x16x180
7000 - 8200 223 476 A10x112x125 | 125,6 38 185 188 45 195 45x25x180
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Frein de retenue — encombrement

Type de moteur

MRD, MRDE, MRV, MRVE

Hydraulics Group

TYPE DE FREIN B 300 B 450 B 700 B 1100 B 1800 B 2800
TYPE DE MOTEUR
MRD-MRDE 300 - 330 450 - 500 700 - 800 1100 - 1400 1800 - 2100 2800 - 3100
MRV - MRVE
Orifices de défreinage Orifices de drain du carter Orifices de défreinage
Orifices de drain du carter
L6 L7 L21
D6 D7 L22
— — T10
[WN} +
el L
| [
i
i
i
i
T X R o o
- i I P - = <
(] = ‘:f'”* B N . i it (= < o g
| i N Qg 0O v
== =2 1! | Nt=e—===- h Q
@ N\ O °
L10 3]
| [T
3L11 -
| o
s n
. z
I — Py
(]
(]
L2 Mémes dimensions » L
L3 L4 arbre male cannelé Orifices de défreinage
L1 L5 standard « N1 » Orifices de drain du carter
(voir page 26)
ol, a2 Angles correspondant pour orifices de défreinage 1 et 2, vers orifices de drain du carter 1 et 2
TYPE
DE |L1|L2|L3|L4|L5|L6 |L7|L10[L11|L21|L22 D1 D2 | D3 |D4,g|D5| D6 | D7 | D9 |D12| D13 |T10| ol 02
FREIN
B 300 [136| - |25 |15 |81 | 42 |39,5| 21 |86 |60 | 46 256|232 | 175 G1/4" | G3/8" | 10,5 | M12 28 | 22°30' | 22°30'
B 450 [147| - | 27|15 |97 [49,5| 36 | 24 |100| 74 56,5 296 | 266 | 190 G1/4"| G3/8" | 13,5 | M12 28 | 22°30' | 22°30'
B 700 [172| - |28 |15|101| 55 | 46 | 25 |105| 78 | 62 | voir page 32, | 320 | 290 | 220 G1/4" | G3/8" | 13,5 | M12 | voir pages | 28 |22°30' | 22°30'
code 32-33
compatible code
B 1100 |188| 20 | 26 | 24 17| 71 |53,5| 48 120| 88 | 72 N1D1 |360|330| 250 [120| G1/4"|G1/2"| 15 |M12| NID1F1 | 28 | 0©° 0°
B 1800|216 - |28 |21 |132|63,558,5| 34 (135100 79 423380 | 290 G1/4" | G1/2" | 17,5 | M12 28 | 22°30' | 22°30'
B 2800|263 - |30 |24 |153| 87 | 67 |42,5165|120| 99 494|440 | 335 G1/4"|G1/2"| 19 | M12 28 | 22°30' | 22°30'
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Frein de retenue - caractéristiques techniques MRD, MRDE, MRV, MRVE

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES  (En cas dutilisation en dehors de ces paramétres, veuillez contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION)

c CTERIS s TYPE DE FREIN
ARACTERISTIQUE
Q B 300 B 450 B700 | B1100 | B 1800 | B 2800
COUPLE DE FREINAGE STATIQUE Nm 1800 2650 4000 6200 11400 17100
COUPLE DE FREINAGE DYNAMIQUE Nm 1200 1450 2200 4200 6250 12000
PRESSION DE DEFREINAGE bar 28 27 27 27 30 30
PRESSION DE SERVICE MAXI bar 420 420 420 420 420 420
MOMENT D’INERTIE DES PIECES EN MOUVEMENT kgm2 0,0062 0,029 0,043 0,061 0,20 0,27
POIDS kg 39 54 74 100 158 262
TYPE DE MOTEUR 300 450 700 1100 1800 2800
MRD - MRDE - MRV - MRVE 330 500 800 1400 2100 3100
CODE Exemple : FREIN - B 450 N1 N1V1 **
1. FREIN - B 450 N1 N1 V1 B 300 Frein pour moteur de type « D »
B 450 Frein pour moteur de type « E »
B 700 Frein pour moteur de type « F »
TYPE DE FREIN )
B 1100 Frein pour moteur de type « G »
B 1800 Frein pour moteur de type « H »
B 2800 Frein pour moteur de type « | »
2. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ** .
N1 Cannelure ex DIN 5463 (voir page 30)
D1 * Cannelure DIN 5480 (voir page 30)
ARBRE DE SORTIE
F1* Cannelure femelle DIN 5480 (voir page 31)

* veuillez contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION

3. FREIN - B 450 N1 N1 V1 ™ N1 Arbre creux pour moteur type N1 (voir page 30)
ARBRE D’ENTREE
D1* Arbre creux pour moteur type D1 (voir page 30)
4. FREIN - B 450 N1 N1 V1 N1 NBR : huile minérale
JOINTS V1 Joints FPM
U1 Pas de joint d’arbre (pour frein)

* veuillez contacter PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION

5.FREIN - B 450 N1 N1 V1 " Espace réservé 2 PARKER HANNIFIN - CALZONI
SPECIAL DIVISION

8-2- 45 Parker Hannifin Corporation
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Consignes d’installation

Type de moteur
MRD, MRDE, MRV, MRVE

Montage
Position de montage quelconque

- Tenir compte de 'emplacement de I'orifice
de drain de carter (voir ci-aprés)

Bien aligner le moteur
- Surface de fixation plane et résistante a la
flexion

Classe de résistance min. des vis de fixation
selon DIN 267, Partie 3, classe 10.9

- Respecter le couple de serrage prescrit
Tuyauteries, raccords de conduits

Utiliser des vis adéquates !
- En fonction du type de moteur, utiliser des
raccords filetés ou bridés
Choisir les tuyaux et les flexibles en fonction
des conditions de service
- Tenir compte des informations du
fabricant !
Avant la mise en service, remplir 'unité d’huile
hydraulique

- Utiliser le filtre prescrit !

Accouplement

- Montage a I'aide de vis

_ - Utiliser l'orifice taraudé dans
g 'arbre d’entrainement
= - Démonter a 'aide d’un
extracteur
~ Moyeu d’accouplement a

denture curviligne

\Vis d’extraction du

moyeu d’accouplement

EXEMPLES D’INSTALLATION DE DRAIN ET DE BALAYAGE

Remarque :
que le moteur ne puisse pas tourner a vide.

pression au réservoir.

»
i A
\ 1

TL

Point de purge

!

Positionner la conduite de drain de sorte

T
Y

<

<

Consignes d’installation relatives aux moteurs
des séries « MRD - MRDE - MRV — MRVE »

Conduite de retour du drainage carter a basse

(déconnecter pour la purge)

|

I

Réservoir en position surélevée

Vis de blocage

|

@

N° 2 pour point
de purge
(sur demande)

Circuit de refroidissement pour le
fonctionnement en continu a forte puissance

Point de purge |

Vis de purge
(sur demande)

y

Balayage p max= 5 bar

A4 gVl . il /
c T
G e
© A
N | T

*)Modéles spéciaux pour des applications ou le remplissage
d’huile complet est nécessaire (par ex. dans une atmospheére saline)

Joint

Ligne de remplissage du carter du moteur

Purge

Consignes d’installation relatives aux moteurs
des séries « MRD - MRDE - MRV - MRVE avec freins »

Conduite de retour du drainage carter a basse

pression au réservoir

N

S ’ )
I\ v T !
(o] | < (fo] || ||
8 e
= ? T, JyooT T
sy b Y
E) w T
=
Y
i T T
T T =
s

Circuit de refroidissement pour le fonctionnement

en continu a forte puj

Balayage p max= 5 bar

Moteurs sans joint d’arbre si un frein est installé
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Code de commande

Type de moteur

MRD, MRDE, MRV, MRVE

CODE

1. MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

SERIES

2.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

MODELE & CYLINDREE

3.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

ARBRE

4.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

OPTION CAPTEUR DE VITESSE

5.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

JOINTS

6. MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

BRIDE DE RACCORDEMENT

7.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **
ROTATION

8.MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **
SPECIAL

Exemple : MRD 700 F 240 N1 M1 F1 N1 N **

MRD standard 250 bar max. continu
MRDE Cylindrée augmentée 210 bar max. continu
MRV standard 250 bar max. continu
MRVE Cylindrée augmentée 210 bar max. continu
MRD MRDE
D CODE 300 D 150 330D 165
cm® | 3041 | 1521 | 3324 | 166,2 \ \
MRD MRDE MRV
E CODE 450 E 225 500 E 250 450 E 133
cm® | 4516 | 2258 | 497,9 | 2489 | 4516 | 1335 \
CODE MRD MRDE MRV MRVE
F 700 F 240 800 F 270 700 F 240 800 F 270
cm3 706,9 | 237,6 | 804,2 | 270,2 | 706,9 | 237,6 | 804,2 | 270,2
CODE MRD MRDE MRV MRVE
G 1100 G380 1400 G 470 1100 G 380 1400 G 470
cm3 1125,8 | 381,3 | 1369,5| 4639 | 11258 [ 381,3 [ 1369,5 | 463,9
CODE MRD MRDE MRV MRVE
H 1800 H 600 2100 H 700 1800 H 600 2100 H 700
cm3 1809,6 | 603,2 | 2091,2 ] 697,0 | 1809,6 | 603,2 | 2091,2 [ 697,0
CODE MRD MRDE MRV MRVE
| 28001930 310011030 28001930 310011030
cm3 2792,0 | 930,7 | 3103,7 [ 1034,6 | 2792,0 | 930,7 | 3103,7 | 1034,6
CODE MRD MRDE MRV MRVE
L 4500 L 1500 5400 L 1800 4500 L 1500 5400 L 1800
cm3 4502,7 | 1497,8 | 5401,2 [ 1800,4 | 4502,7 | 1497,8 | 5401,2 | 1800,4
CODE MRD MRDE MRV MRVE
M 7000 M 2320 8200 M 2750 7000 M 2320 8200 M 2750
cm3 6967.2 | 23224 | 8226.4 | 27421 | 6967.2 | 2322.4 | 8226.4 | 2742 1
N1 Cannelure ex DIN 5463 (voir page 32)
D1 Cannelure DIN 5480 (voir page 32)
F1 Cannelure femelle DIN 5480 (voir page 33)
P1 arbre avec clavette (voir page 33)
B1 cannelure B.S. 3550 (voir page 32)
N1 néant
Q1 entrainement de codeur (voir page 34)
C1 entrainement de tachymétre mécanique (voir page 34)
T1 entrainement de générateur tachymétrique (voir page 34)
M1 codeur incrémental Elcis Unidirectionnelle
B1 (500 impulsionsttr) (voir page 34) | gi-directionnel
N1 NBR huile minérale
F1 NBR, joint d’arbre 15 bar
\'Al Joints FPM
U1 pas de joint d’arbre (pour frein)
N1 néant
c1 std PARKER HANNIFIN CALZONI DIVISION (voir page 42)
S1 standard SAE métrique (voir page 42)
T1 standard SAE UNC (voir page 42)
G1 SAE 6000 psi métrique (voir page 42)
L1 SAE 6000 psi UNC (voir page 42)
S3 standard SAE métrique moteur intégré (voir page 31)
G3 SAE 6000 psi métrique moteur intégré (voir page 31)
N rotation standard (horaire : entrée en A, anti-horaire : entrée en B)
S rotation inverse (horaire : entrée en B, anti-horaire : entrée en A)

*k

| espace réservé a PARKER HANNIFIN - CALZONI DIVISION |
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